Revue finale : Kart électriqgue

PENNE Florent - Session 2018



Présentation du projet
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Expression du besoin

- Superviser I'essai du kart

- Acqueérir et afficher les données en temps réels sous
formes de graphiques

- Exporter les données



Synoptique

Micro SD
r Y
Xbee |« »  Xbee SAMAS
Application Xpiained pro Batlerles
Posie de I'opérateur Kart electrique




Répartition des taches

Equipe : Florian monjon , Jonathan vacarisas

Mes tdches : Transmission sans fils
Exploitation données
Affichage de graphique en temps réel



Planification

2018

AT ..
projectis .

Nom Date de début Date de..
o Decouverte du projet 08/02118  09/02118
B o Installation et mise en place 09/02118  09/02118
o Installation de I'envirronement de developpement  09/0218  09/02/18
o Installer et configurer le systeme d'exploitation du pc 09/02/18 090218
o Analyse du cahier des charges 12002118 12/02118
o Maquette [HM 130218 15/02118
o Finaliser la modélisation UML du module 13/02118  26/0318
o Coder les classes dumodule 16/0218  04/06/18
o Test dumodule 2200318 10/0418
o Rewue /0218 220218
o Rewuel 130318 14/03118
o Revue 2 2504018 26/04/18
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Cas d’uti

isation
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Opérateur ™

Exploiter.é&s données dé télémetrie
<<iﬁéiud§>>

5.<inclﬁde>>

Visualiser les données ;e télémetrie en temps réel

T
Collggter'les données de télémetrie

Visualiser les graphiques

<<i.nc1'ﬂde>>
L

<<extend>>
Exporter les données




Architecture du systeme

Pc:pc Linux
<<SAM4S>>
i
<<executable>> D .................................... N o z D ‘Kart : Calculateur embarqué
IHMKart ot
""""""""""" 1 sans fil .
<dlibrary>> D T Xoee|, Xbee
v | : N : N
<<library>> D <<library>> D Coordinateur End-device
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Diagramme de classe

Communication

port : QextSernialPort
idKart : QString
trame : QString

<<typedef>>
typedef2
xmi IHMKart
xmi() ke
~xmi{) o
lireXML() idOpemtour:
courbeVitesse
courbeTension
courbeCourant
Helemeine courbeTemperature
Telemetrie() courbeChargeBatterie
getEchantillons() [IHMKan) Z =
supprimerEchantilions() telernegs' ~IHMKart() comrpunication
ajouterEchantilion() chargeriDKarts()
chargerlDOperateurs()
initialiserlHM()
initialiserQWT()
afficherDonneesTelemetrie()
afficherGraphigues()
<<QVector>> reinitialiserGraphiques()
echantillons rafraichir()
<<struct>> demarrerEssai()
Echantilion arreterEssai()
idKart
horodatage I
temperatureMoteur <<struct>> R
tensionBatterie Conbe te_:xsnon
lcourantBatterie = cicaant
\esse v temperature
chargeBatterie chargeBatterie

LI )

creerPort() : void

ouvrirPort() : void

configurerPort() : void

verifierTrame(inout donneeslLues : QString) : bool
extraireDonnees() : void

fermerPorti() : void

Communication(inout parent : QObject = 0)
~Communication()

getidKart() : QString

setidKart(in idKart : QString) : void
nouvelEchantillon(in echantillon : Echantillon) : void
recevoir() : void

<<typedef>>




Présentation de I'lHM

[ Télémétrie H Graphiques = Autres

Parameétre de 'essai

Superviser un essai : _
ID Kart : 5001 - ID Opérateur: 101 - |l Démarrer Arréter | |- Gestion de I'essai
E E Température (°C)
= Données réceptionnée
I-IS I Tension (V)
I : E Intensité (A)
: : Vitesse (Km/h)
1
% de charge
il :
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Démarrage de 'essai pour le kart 5001




Présentation de I'l|HM

Télémétrie Kart 2018
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Démarrage de 'essai pour le kart 5001

Affichage en temps réel




Présentation de I'lHM

Télémétrie = Graphiques ||Autres|

Temperature
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Démarrage de ['essai pour le kart 5001



Réception d’'une trame

Le systeme embarquée du kart envoie
périodiqguement des trames contenant les

mesures

:SE_Kart

Trame

| 1
| IS

:Communication

recevoir()

verifierTrame()

extraireDonnees()

i/[ trame valide ]

|

nouvelEchantillon()

<<slot>>

:Telemetrie

jouterEchantillon()

rafraichir()

L

fficherDonneesTelemetrie()

fficherGraphiques()




Protocole de transmission

Exemple de trame :

ID Kart Tempeérature (°

Version 1.1 $ 5 O O 1

sse (Km/h) Charge (%)

Délimiteur
Séparateur
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Classe QString et QVecteur

Dans la méthode extraireDonnées() :
trame.chop(1);
trame.remove(0, 1);

QStringList champs = trame.split(",");



