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Le projet RovNet

ROV : Remotely Operated 

Vehicule 1



Expression du besoin
- Contrôle des déplacements

- Prise d’échantillons

- Mesure de température et d’irradiation

- Archivage des mesures

- Affichage du flux vidéo

- Prise de photos
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Expression du besoin
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Synoptique du système
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Répartition des tâches IR

IHM

Boffredo Nicolas
Reynier Jacques
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Diagramme 
de cas 
d’utilisation

IR 3 - Reynier Jacques : 

IR 4 - Boffredo Nicolas :

Les deux : 6



Réalisation personnelle

7

- Communication logiciel / rov

- Prise en charge de la manette

- Contrôle des déplacements et du bras

- Réception et gestion des mesures

- Archivage des mesures



Ressources utilisées
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➟ Qt 5.11.2 et Qt Creator

➟ BOUML 7.8

➟ Suite Google Drive

➟ Subversion (RiouxSVN)



Diagramme de classes
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Protocole RovNet ➜ PC
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$T20.5\n



Protocole PC ➜ RovNet
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Code

X X X
Action Cible
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Protocole PC ➜ RovNet
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$TEP1\n



Utilisation de la manette
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Utilisation de la manette
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Utilisation de la manette
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QtGamepad

xboxdrv



Tourner épaule
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Gestion des mesures
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°C µSv/h



Fonctionnement du compteur Geiger
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Alpha (α)  Bêta (β) Gamma (γ)

β- β+



Gestion des mesures
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Gestion des mesures
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Archivage des mesures
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Archivage des mesures
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Merci de votre attention !



Archivage des données
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